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Recenzja poprawionej wersji Rozprawy Doktorskiej magistra Sebastiana Bielickiego
zatytulowanej ,Metoda symulacji manewrowania statkiem 2z pednikami
azymutalnymi, z uwzglednieniem wpltywu falowania, wiatru i pradow wodnych na
ruch statku”

Recenzje wykonano na zlecenie Przewodniczgcego Rady Naukowej Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Gdanskiej prof dr. hab. inz. Michata Wasilczuka w oparciu o
pismo z dnia 27-ego pazdziernika 2025 r.

1. Przedmiot rozprawy

Tak jak o tym juz pisatem w mojej pierwotnej recenzji, zagadnienie
badane w pracy ma zaréwno duze znaczenie praktyczne jak réwniez
jest ciekawym przyczynkiem do rozwoju badania witasciwosci
manewrowych statkow wypornosciowych. W szczegdlnosci cennym jest
uwzglednienie pednikébw azymutalnych i wptywu falowania na
manewrowos¢. Oba te elementy, chociaz majg duzy wptyw na
zachowanie sie statku, nie sg jak dotychczas dobrze opracowane w
postaci modelu matematycznego, ktéry pozwalatby na doktadne
przewidywanie manewrowosci jednostki przy zaburzeniach srodowiska.
Cenne réwniez jest wdrozenie opracowanego modelu do symulatora
manewrowosci Centrum Techniki Okretowej (CTO).

Modelowanie manewrowosci statku z reguty opiera sie na taczeniu
modutdéw okreslajacych sity dziatajgce na kadtub, pedniki i urzadzenia
sterujace, oraz odziatywania srodowiska (gtownie falowanie i wiatr) oraz
ich wzajemnego oddziatywania. Uziywane sa przy tym modele
obliczeniowe o0 roznym stopniu zaawansowania i doktadnosci jak
réwniez modele bazujace na eksperymencie (badania modelowe). Autor
miat okazje, pracujac w Osrodku Hydrodynamiki Okretu CTO, potaczyé
elementy teoretyczne z eksperymentem.

2. Ocena uktadu rozprawy doktorskiej i gtbwne uwagi

Recenzowana rozprawa zawiera 141 stron i zatgczniki. W mojej ocenie
uktad pracy jest poprawny.

Pierwszym rozdziatem jest Wprowadzenie z podrozdziatami
zawierajgcymi uzasadnienie podjetego problemu, opis elementéw
wdrozenia, cele i opis rozktadu pracy.

Metoda symulacji manewrowych jest tematem drugiego rozdziatu.
Zaczyna sie on od ogolnego opisu stosowanej metodyki z poprawnym
odwotaniem do literatury przedmiotu. Nastepnie opisane sg kinematyka i
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réwnania ruchu statku. Opis oparty jest na ogdlnie znanej mechanice
ciata sztywnego.

W trzecim rozdziale opisane sa modele sit zewnetrznych dziatajgcych na
statek w czasie manewréw. Opis bazuje gtownie na literaturze
przedmiotu. Nowymi elementami sg opis dziatania pednika w przeptywie
skosnym i model falowania w kontekscie manewrowosci.

Identyfikacja parametrow modeli matematycznych opisana jest w
rozdziale czwartym.

Tytut rozdziatu 5 zostat stusznie zmieniony na: ,Analiza zgodnosci
wynikdw symulacji z wynikami eksperymentalnymi”.

W rozdziatach 6 i 7 przedstawione s3g ekstrapolacja wielkosci
modelowych do rzeczywistych jak rowniez podsumowanie i plan rozwoju
metody. Nie mam do nich uwag.

Spis oznaczen zostat uzupetniony i pomaga, w obecnej wersji, na
lepsze zrozumienie rozprawy. Pozwolito to réwniez Autorowi na
poprawienie symboli uzytych w pracy.

Bibliografia zostata rowniez uzupetniona z poprawionymi odniesieniami
do niej w tekscie rozprawy.

3. Nieliczne niedostatki i dodatkowe uwagi

W drugiej tzn. poprawionej wersji rozprawy Autor uwzglednit wiekszos¢
moich uwag. Ponizej przedstawione dodatkowe spostrzezenia maja
mate znaczenie i zwigzane sa z drobnymi brakami nie majgcymi wptywu
na ogolng pozytywng opinie o Pracy.

Z rysunku 2.4 wynika, ze ruchy zwigzane z manewrowoscig i ruchy
wywotane falowaniem pierwszego rzedu liczone sg osobno i sumowane
w catkowitg odpowiedz statku. Nie jest jasne w jaki sposob efekt pamieci
jest uwzgledniony w liczeniu trajektorii? Z paragrafu 3.4 wynika, ze efekt
pamieci jest uwzgledniony w modelu reakcji falowania pierwszego rzedu,
ktory nie wptywa na trajektorie.

W uktadzie rownan 3.59 brakuje zamykajagcego nawiasu w pierwszym
inercyjnym cztonie pierwszego rownania.

We wzorze 4.16 brakuje nawiaséw w wyktadniku.

Uktad réwnan 2.27 jest sprzezony poprzez masy towarzyszace.
Pozostaje niejasnym jak zostaje on rozwigzywany i jak sg oceniane badz
wyznaczane masy towarzyszace w nim wystepujace.
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Warto by stwierdzi¢, ze walidacja dziatania azymutalnego pednika
(Sruba-ster) dotyczy wybranego pednika, uzytego w badaniach
modelowych, o pewnej konfiguracji: sSruby napedowej, gondoli (ang. pod)
i ptetwy. Uzyta konfiguracja i jej ksztalt moze wptywac¢ na wiasciwosci
manewrowe pednika, co wedtug mnie, warte jest dalszych badan.

Rekomendacja

Tak jak to juz ujatem na poczatku recenzji, przedstawiona rozprawa
doktorska mgr. inz. Sebastian Bielickiego stanowi wartosciowe
opracowanie dotyczagce modelowania manewrowania statkiem z
pednikami azymutalnymi z uwzglednieniem zaburzen spowodowanych
falowaniem, wiatrem i pragdami morskimi. Zawiera ona ciekawe nowe
elementy i zostata zastosowana w symulatorze manewrowosci CTO.
Poprawiona wersja Rozprawy uwzglednia moje uwagi i zastrzezenia
przedstawione w moje pierwotnej recenzji z 15.02.2025.

W moim przekonaniu poprawiona wersja rozprawy doktorskiej mgr. inz.
Sebastiana Bielickiego ,Metoda symulacji manewrowania statkiem z
pednikami azymutalnymi, z uwzglednieniem wptywu falowania, wiatru i
pradéw wodnych na ruch statku” spetnia wymagania okreslone w art.
186, ust. | i art. 187 ust. 1-4 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o
Szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2021 r., poz. 478) i polecam jej
dopuszczenie do publicznej obrony.

Jerzy Matusiak; Doctor of Science (Technology)

Professor (emeritus)
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